AUTOMATYCZNY ROBOT SPRZATAJACY

Instrukcja obstugi



Dziekujemy za zakup automatycznego robota sprzatajgcego SAAMBA

Prosimy zapoznac sie z instrukcjg przed przystgpieniem do korzystania z urzadzenia.
Prosimy przestrzega¢ $rodkéw ostroznoséci zamieszczonych ponizej, aby unikngc
niebezpieczenstwa dla osob lub mienia.



Specjalnie prosimy zwrdci¢ uwage na oznaczenia

N

Ostrzezenie
Naruszenie zasad bezpieczenstwa podanych w instrukcji moze spowodowac obrazenia
lub smierc.

AN

Uwaga
Naruszenie zasad uzytkowanie podanych w instrukcji moze spowodowac lekkie obrazenia
u ludzi, lub uszkodzenie sprzetu.

Ostrzezenia ogdine.

Tylko autoryzowany personel producenta lub serwisanta jest upowazniony do
naprawiania sprzetu. Otwieranie i rozbieranie sprzetu przez osoby nieuprawnione
moze spowodowac, pozar, porazenie elektryczne, lub inne obrazenia.

Nie wolno dotykaC kabli urzadzenia mokrymi rekami. Istnieje ryzyko porazenia
pradem elektrycznym.

Unika¢ wktadania czesci ubran lub czesci ciata do ruchomych elementow sprzetu.
Istnieje ryzyko obrazen ciata.

Uzywac wytgcznie fadowarki bedacej w komplecie ze sprzetem. Uzywanie innych
tadowarek moze spowodowaé, pozar, porazenie elektryczne, inne obrazenia, lub
doprowadzi¢ do zniszczenia sprzetu

Nie wygina¢ nadmiernie kabla zasilajgcego, ani nie stawiaC na nim ciezkich
przedmiotdw. Istnieje ryzyko porazenia pragdem elektrycznym oraz uszkodzenia
kabla.

Trzymac z daleka od zrédet ognia.

Uwagi ogéine

Robot powinien zosta¢ wytgczony podczas transportu, lub jezeli bedzie nieuzywany
przez dtuzszy czas. Istnieje ryzyko uszkodzenia baterii.

Aby unikng¢ zagrozenia pozarem sprawdzaC potgczenie wtyczki tadowarki z
gniazdkiem.

Ostroznie uzywac robota w obecnosci dzieci, aby unikna¢ skaleczen lub obrazeh.
Nigdy nie uzywac¢ poza pomieszczeniami zamknietymi. Istnieje niebezpieczenstwo
zniszczenia robota.

Usung¢ przedmioty, ktore tatwo mogq ulec zniszczeniu, Przedmioty kruche,
szklane, mate czesci materiatu.

Nie stawaé na robocie. Grozi to jego uszkodzeniem lub wypadkiem.

Nie uzywac robota na waskich powierzchniach (np. biurko, krzesto) Grozi to jego
uszkodzeniem.

Nie uzywacC robota do celéw przemystowych ani zarobkowych. Grozi to jego
uszkodzeniem poprzez nadmierng eksploatacje.

Produkt ten jest nieodpowiedni dla osob uposledzonych (fizycznie lub psychicznie), lub nie
majacych odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy (dotyczy tez dzieci). Korzystanie tych
0sbb z robota jest mozliwe tylko pod nadzorem oséb dorostych i na ich odpowiedzialnosé.



Zawartos¢ pudetka

Robot Wirtulalna Stacja Pilot zdalnego tadowarka
Sciana dokujgca sterowania
Mop Filtr Szczotka Szczotka do  Instrukcja
(szmatka i uchwyt) boczna czyszczenia obstugi

Wyglad urzadzenia

Opis przyciskoéw - géra
Odbiornik
Wyswietlacz promieniowania IR

- - Przedni zderzak
Tryb pracy czujnik

Wiaczanie/ Pauza : .
ojemnik na $mieci

Wyglad urzadzenia - spéd

koto prowadzace CZujnik
styki tadowania
szczotka boczna

lampa UV

bateria

gtowna szczotka

wirujgca

wlot zanieczyszczen

koto napedowe

czes¢ mopujaca
pojemnik na smieci



Opis czesci systemu

Stacja dokujaca

przyciski .
. sterowania zagarem Przyczepy do podiogi
wiacznik

przycisk

; : — nadajnik
pracuj gdy petny

womieniowania IR

gniazdo tadowania styki dokowania

i tadowania robota

Pilot zdalnego sterowania Wyswietlacz LED

WSKAZNIKI

@« Wiacznik
— tryb dokowania
— tryb miejscow

dioda wskazujgca
tryb automatyczny |
tryb wzdtuz sciany -

—gora tryg auto T czas
lewo prawo  miejscowy = : uv
pauza (<= #-dot  poziom baterii btad
eet-UV brud
®+4-predkosc AUTO YACUUN
Przygotowanie

Instalacja fadujacej stacji dokujacej
1. Poltdz stacje dokujgca na podtodze przy Scianie

2. Upewnij sie, ze 3 metry przed i p6t metra po bokach nie zastania stacji.

3. Upewnij sie, ze okienko nadajnika promieniowania IR jest czyste i nie zastoniete.
Inaczej automatyczny powrét robota do stacji moze nie dziatac.

4. Podtgcz tadowarke do stacji dokujgcej

5. Utdz kabel tadowarki tak aby nie byt on luzny nie wciggnat go robot.

A Uwaga wysokie napiecie. Mozliwo$¢ porazeni; TN
> Dotyka¢ tylko suchymi rekami




1. Przymocuj rzepami naktadke mopujgcg do plastikowego uchwytu (rys. 1)

2. Docisnij uchwyt do dopasowanych zaczepow po wewnetrznych krawedziach
bocznych kétek.(rys. 2 i 3) Oba konce uchwytu powinny zostaé zatrzasniete.

3. Naktadka mopujaca zwieksza doktadnosc¢ sprzatania (rys 4)

4. Po uzyciu zdejmij naktadke z robota.

5. Zalecamy aby przed zatozeniem mopa do robota zmoczy¢ go i wycisng¢ tak aby byt
tylko lekko wilgotny.

Rysunek 1

Rysunek 2 Rysunek 3 Rysunek 4

Zadaniem naktadki mopujacej jest wspomaganie sprzatania gtadkich powierzchni podtég.
Jezeli nie korzystasz z niej. Prosimy zdemontowaC uchwyt mopa i przechowywac¢ w
suchym pomieszczeniu razem z naktadkg mopujaca

Wiaczanie / wylaczanie robota

Przestaw wiacznik przedstawiony na rysunku ponizej na pozycje 1. Wigczy sie
wyswietlacz, zabtysnie przez 3 sekundy i robot wyda sygnat dzwiekowy. Po wiaczeniu
robot przechodzi w stan czuwania.

W stanie czuwania aktualny tryb pracy bedzie pokazany na wyswietlaczu (domysiny tryb
pracy to ,AUTO 1 UV” i zapalony wskaznik natadowania baterii.

Przestawienie wtgcznika na pozycje 0 wytgcza robota, wyswietlacz gasnie.

Gdy robot jest wytaczony nie da sie nim kierowac pilotem zdalnego sterowania.




tadowanie baterii robota

Baterie robota mozna tadowac bezposrednio z sieci za pomocg tadowarki, lub za pomocg
tadujacej stacji dokujace;.

tadowanie bezposrednie

Podczas fadowania bezposredniego nalezy wtyczke tadowarki podtaczy¢ bezposrednio do
gniazda robota (rysunek 1)

Podczas tadowania poprzez stacje dokujgca, prosze najpierw podtgczy¢ tadowarke do
stacji. Nastepnie nasung¢ robota na stacje dokujacq tak aby zapewni¢ kontakt stykow
tadowania w stacji i na dolnej czesci robota. (rysunek 2)

Podczas tadowania na wyswietlaczu bedzie sie pokazywat status tadowania. Stopniowo
beda zapalaty sie poziomy natadowania. (rysunek 3)

Zakonczone fadowanie symbolizuje ciggte wyswietlanie sie natadowanego akumulatora
(rysunek 4)

Uwaga wysokie napiecie. Mozliwo$¢ porazenia. N Uwaga wysokie napiecie. Mozliwos$¢ porazenia.

Dotykac tylko suchymi rékami Dotykac tylko suchymi rekami

Rysunek 1 Rysunek 2

Rysunek 3 Rysunek 4

Wyjmij baterie z robota przed oddaniem do utylizacji

Przed wyjeciem baterii odtgcz robota od tadowania

Nie wyrzucaj baterii do kosza. Oddaj do odpowiedniego punktu odbioru
Nigdy nie wrzucaj baterii do ognia

Automatyczne tadowanie

Robot zacznie szukac stacji dokujacej aby natadowac baterie, jezeli podczas pracy poziom
natadowania baterii spadnie ponizej 15%.

Funkcje szukania stacji tadujacej mozna uaktywni¢ naciskajgc na robocie lub pilocie
zdalnego sterowania przycisk ,DOCKING”.

Jezeli w fazie szukania stacji dokujgcej jakikolwiek guzik wyboru innego trybu zostanie
nacisniety na pilocie, lub na maszynie wéwczas robot przejdzie w stan gotowosci. Mozliwe
jest pokierowanie robota pilotem zdalnego sterowania do stacji dokujace;.




Robot automatycznie nakieruje sie nastach dokujaca jezeli znajdzie sie w odlegtosci
mniejszej niz 3 metry od niej.

Sterowanie robota za pomoca przyciskéw na obudowie.

W stanie gotowosci nacisnij przycisk aby wybra¢ tryb pracy (Automatyczny, miejscowy,
dokowanie) po kolei na wyswietlaczu bedzie pokazywata sie stosowna informacja.

Tryb Automatyczny.

W tym trybie mozna wybra¢ trzy dtugosci czasu pracy naciskajac przycisk (§F]
(wyswietlg sie na wyswietlaczu cyfry 1,2,3, ktére oznaczajg

1 — Robot sprzata do momentu wyczerpania baterii, nastepnie automatycznie jedzie jg
natadowac.

2 — Robot sprzata przez 30 minut
3 — Robot sprzata przez 15 minut

Tryb Miejscowy
W tym trybie mozna wybrac trzy typy pracy robota naciskajac przycisk [ﬁ

(wyswietlg sie na wyswietlaczu cyfry 1,2,3, ktére oznaczajq)

1 — Robot sprzata po spirali zataczajgc coraz wieksze kota (czas pracy 1-4 minut)
2 — Robot sprzata ruchem prostym z nawrotami (czas pracy 1-4 minut)

3 — Robot sprzata wzdtuz scian (czas pracy do 10 minut)

Tryb dokowania
W tym trybie robot automatycznie szuka tadujgcej stacji dokujgcej

Przycisk UV
@ pozwala wtgczac i wytgczac lampe sterylizacyjng UV podczas pracy robota

Przycisk start / pauza
H[ po wybraniu trybu i sposobu lub czasu sprzatania uruchamia proces sprzatania.

& Prosze nie patrze¢ bezposrednio na lampe UV. Promieniowanie, ktorym
sterylizuje lampa moze mie¢ zty wptyw na oczy .

Funkcja wykrywania wiekszych zabrudzen

Aby zwiekszy¢ efektywnosS¢ sprzatania robot automatycznie wykrywa bardziej
zanieczyszczone miejsca. Gdy robot natrafi na bardziej zabrudzone miejsce zwiekszy
intensywnos¢ sprzatania, a na wyswietlaczu zapali sie lampka sygnalizacyjna.




Sterowanie pilotem zdalnego sterowania.

Wiaczanie zasilania

Jezeli robot jest wigczony gtdwnym witgcznikiem usytuowanym z boku obudowy wtgczenie
go przyciskiem na pilocie uaktywni funkcje gotowos$ci do pracy. Wytgczenie przyciskiem
na pilocie wprowadzi w stan uspienia. W stanie uspienia robota nie da sie uruchomic
naciskajac przyciski na obudowie ani innymi przyciskami na pilocie.

Przycisk trybu automatycznego — robot bedzie pracowat do wyczerpania baterii,
nastepnie odnajdzie stacje dokujaca i nataduje sie

Przycisk Trybu miejscowego — Robot bedzie sprzatat ruchem spiralnym na
wybranej powierzchni

Przycisk trybu dokowania - - Robot zaprzestanie sprzatania i zacznie szukac¢ stacji
dokujacej

Przycisk trybu wzdtuz Sciany — Robot bedzie sprzatat wzdtuz Scian

UV - wigcza wytacza lampe UV podczas pracy

Predko$s¢ — Robot moze poruszacC sie z trzema réznymi predkosciami, Poprzez
nacisniecie tego przycisku zmieniamy predkosé. Po wytgczeniu urzadzenia,
ustawienie predkosci, wroci do poczatkowego optymalnego poziomu.

Pauza — Przycisk zatrzymujgcy prace robota w obecnym trybie. Po nacisnieciu
przycisku po raz drugi robot wréci do pracy w przerwanym trybie. Jezeli po
zatrzymaniu wybierzemy przycisk innego trybu robot rozpocznie prace w nowym
trybie.

Przyciski kierunku ruchu

Géra — po nacisnieciu robot pojedzie do przodu. Zatrzyma sie po napotkaniu
przeszkody.

Dét — Po jednokrotnym nacisnieciu tego przycisku robot przejedzie do tytu okoto 0.3
metra. Jezeli ma pojechac dalej nalezy nacisng¢ i potrzymaé przycisk, az robot
osiagnie zgdang odlegtoscé.

Lewo- po jednokrotnym nacisnieciu robot skreci o 10 stopni w lewo i pojedzie do
przodu. Zatrzyma sie po napotkaniu przeszkody. Jezeli robot ma skreci¢ o wiekszy
kat nalezy nacisng¢ i potrzymac przycisk, az robot osiagnie zgdany kat skretu.
Prawo - po jednokrotnym nacisnieciu robot skreci o 10 stopni w prawo i pojedzie do
przodu. Zatrzyma sie po napotkaniu przeszkody. Jezeli robot ma skreci¢ o wiekszy
kat nalezy nacisng¢ i potrzymac przycisk, az robot osiagnie zgdany kat skretu.

Prosze nie naciska¢ kilku przyciskow jednoczesnie. Zasieg dziatania pilota zdalnego
sterowania wynosi 5 — 7 metrow zaleznie od warunkéw



tadowanie

Jezeli robot jest tadowany bezposrednio z tadowarki, nie zareaguje na polecenia z pilota
lub z przyciskdéw na obudowie dopodki nie zostanie odtgczony od tadowania.

Petne natadowanie baterii trwa 6-8 godzin. Podczas pierwszych trzech tadowan nowego
urzadzenia prosze tadowac je przez 12 godzin po uprzednim catkowitym roztadowaniu
baterii. Przed pierwszym uzyciem robota prosze rowniez tadowac baterie przez 12 godzin.
Jezeli na pilocie zdalnego sterowania zostanie nacisniety przycisk trybu automatycznego
podczas tadowania robota w stacji dokujacej, robot zaprzestanie tadowania, odjedzie od
stacji dokujacej 1 metr i zacznie sprzatanie w trybie automatycznym.

Po odcieciu napiecia podczas tadowania robot przechodzi w stan gotowos$ci.

Jezeli robot zostat natadowany w stacji dokujacej, ustawiony czas rozpoczecia pracy w
stacji dokujacej spowoduje automatyczny odjazd robota ze stacji i rozpoczecie pracy w
trybie automatycznym.

Nacisniecie przycisku ,pracuj gdy petny” powoduje, ze po natadowaniu w stacji dokujace;j
robot wraca do pracy w trybie automatycznym.

Gdy robot sztuka tadujgcej stacji dokujacej a poziom baterii spadnie ponizej 8%, robot
zaprzestanie szukania stacji, zatrzyma sie i bedzie wydawat sygnat dzwiekowy co 30
sekund.

Podczas tadowania na wyswietlaczu robota pokazuje sie informacja przez jaki czas robot
jest tadowany.

Podczas pracy na wysSwietlaczu robota pokazuje sie aktualny czas od rozpoczecia
sprzatania.

tadujaca stacja dokujaca

Na stacji dokujacej jest 5 przyciskow
Wiacznik Ll)

Przycisk ,pracuj kiedy petny” .
Przycisk zegara {3)

Przycisk ustawiania czasu g

Przycisk plus +

Podtacz tadowarke do stacji dokujacej. Po nacisnieciu przycisku witgcznika wyswietlacz
LCD bedzie wygladat jak na rysunku ponizej.
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& t adujgca stacja dokujgca nie ma funkcji podtrzymania pamieci. Po odcieciu
zasilania wroéci do domysinych ustawien poczatkowych

Ustawianie zegara

Nacisnij przycisk zegara aby wejs¢ w tryb ustawiania zegara w stacji dokujgce;.
Nacisniecie przycisku raz przetgcza pomiedzy ustawianiem godzin i minut .Wartos¢, ktéra
podlega zmianie jest podswietlana w migajgcy sposéb. Wartosc¢ jest zmieniana poprzez
naciskanie przycisku plus. Po zakonczeniu ustawiania nacisniecie przycisku ,pracuj gdy
petny” powoduje zapisanie ustawien. Jezeli przez 30 sekund nie zostanie nacisniety zaden
przycisk stacja wyjdzie z procesu ustawiania bez zapisywania ustawien.

Nacisniecie wiacznika lub przycisku ustawiania czasu powoduje wysScie z procesu
ustawiania zegara bez zapisywania. Po ustawieniu godziny i minuty system przechodzi do
ustawienia dni tygodnia. Wartos¢ jest zmieniana poprzez naciskanie przycisku plus.
Wskaznik wybranego dnia tygodnia bedzie sie tygodnia bedzie sie swiecit 5 sekund potem
zgasnie — oznacza to ze dany dzien zostat wybrany. Jezeli nacisniesz przycisk plus
podczas Swiecenia sie wskaznika danego dnia, przejdziesz do kolejnego dnia bez
dokonania wyboru. Mozesz wybrac jeden lub wiecej dni. W te dni o ustawionym czasie
sprzatania robot zacznie pracowaé. Jezeli nie wybierzesz zadnego dnia domysinie robot
bedzie pracowat codziennie.

Ustawienie czasu sprzatania

Nacisnij przycisk ustawianie czasu, aby wejs¢ w tryb ustawiania czasu kiedy robot na
sprzatac¢ kazdego dnia. Nacisniecie przycisku raz przetgcza pomiedzy ustawianiem godzin
i minut .Wartosc, ktéra podlega zmianie jest podswietlana w migajgcy sposob.

Warto$¢ jest zmieniana poprzez naciskanie przycisku plus. Po zakonczeniu ustawiania
nacisniecie przycisku ,pracuj gdy petny” powoduje zapisanie ustawien. Jezeli przez 30
sekund nie zostanie nacisniety zaden przycisk stacja wyjdzie z procesu ustawiania bez
zapisywania ustawien.

Nacisniecie wigcznika lub przycisku zegara powoduje wyscie z procesu ustawiania czasu
pracy bez zapisywania.

Funkcija ,,pracuj kiedy petny”.
Nacisniecie przycisku ,pracuj kiedy petny” (na wyswietlaczu stacji pojawia sie wskaznik)
powoduje, ze po natadowaniu baterii robot zaczyna sprzatanie. Jezeli funkcja pracuj kiedy
petny jest uruchomiona i jednoczesnie ustawiony jest czas sprzatania robot nie zacznie
sprzata¢ zaraz po natadowaniu baterii, tylko poczeka i zacznie prace zgodnie z
ustawionym czasem sprzatania.

11



Jezeli bateria robota byta tak wyladowana, ze nie zdotat on wrdci¢ do stacji dokujace;.
Konieczne jest potozenie go na stykach tadujgcych stacji i nacisniecie przycisku plus aby
uaktywnic tadowanie.

Wirtualna sciana

Wirtualna sciana to akcesorium, ktore wysyta do robota sygnat powodujacy, ze robot mimo
nie napotkania realnej przeszkody zachowuje sie tak jakby trafit na Sciane.
Dzieki temu robot nie wjezdza w miejsca dla niego niedozwolone.

Przed uzyciem wirtualnej sciany konieczne jest zainstalowanie w niej baterii (2 baterie AA
nie ma ich w zestawie)

Prosze odkreci¢ dolng przykrywe wirtualnej Sciany, zainstalowac¢ baterie zgodnie z ich
polaryzacjg pokazang na rysunku. Po zainstalowaniu baterii przykreci¢ z powrotem
pokrywke (rysunek 3)

Wirtualna sciana moze mie¢ 3 dtugosci. Do ich zmiany stuzy przetgcznik z przodu
urzadzenia. (rysunek 2)

Przetaczenie na poszczegodlne pozycje :
* gobrng - oznacza najkrotsza sciane (0-4m),
* Srodkowag - oznacza $rednig Sciane (4 — 7 m)
» dolna - oznacza najdtuzszg Sciane (ponad 7 metréw)

Im krétsza dtugosc¢ sciany, tym mniejsze zuzycie baterii.

Po wigczeniu wirtualnej sciany wigcznikiem (rysunek 1) dioda sygnalizacyjna mruga z
niskg czestotliwoscig pokazujac, dobry poziom natadowania baterii. Gdy dioda zacznie
migotac szybko oznacza to, ze potrzebna jest wymiana baterii.

Wirtualna $ciana wysyta promieniowanie IR. Dzieki temu robot wie, w ktére miejsce nie
moze wjechac.

Postaw sciane tak by sygnat emitowany przez nig zagrodzit robotowi droge.

Jezeli baterie sg wyczerpane wymien je na nowe.

Madajnik
promieniowania IR
' Emiter sygnatu
wirtualnej sciany
Dioda
wskaznikowa O
~ Wigcznik
- Przetacznik
diugosci sciany

Rysunek 1 Rysunek 2 Rysunek 3

Wyjmij baterie z urzadzenia przed oddaniem do utylizacji
Nie wyrzucaj baterii do kosza. Oddaj do odpowiedniego punktu odbioru
Nigdy nie wrzucaj baterii do ognia
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Wirtualna sciana powinna by¢ ustawiana w drzwiach pomieszczen, ktére majg byc
sprzatane, aby robot z nich nie wyjezdzat, albo aby zabroni¢ wjazdu do pomieszczen
gdzie robot ma nie przebywac

#
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Pojemnik na smieci

Oproéznianie pojemnika na $mieci

» Nacisnij przycisk na pojemniku na smieci (Rysunek 1)

» Zaciski kosza odskoczg i kosz zostanie zwolniony (rysunek 2)

* Pojemnik na Smieci jest tatwo wyciggngc (rysunek 3)

* Po wyczyszczeniu wtdéz pojemnik z powrotem na miejsce. Upewnij sie ze ciasno
przylega.

rysunek 1 rysunek 2 rysunek 3

Czyszczenie pojemnika na Smieci.
» Po otwarciu klapki zatrzymujacej kurz wysyp smieci z pojemnika (rysunek 1)
»  Woyczys¢ pojemnik zataczong szczotkg (rysunek 2)

rysunek 1 rysunek 2
A\ |Nie ptuka¢ pod wodg

Wymiana i czyszczenie filtrow
» Potrzymaj rekg srodkowg czesc¢ filtra zlokalizowang we wlocie na odpadki (rysunek
1) i pociagnij do siebie (rysunek 2)
» Roztéz podktadke i oddziel od filtra (rysunek 3)
» Palcem podwaz pod spodem i wyciggnij kratke ostaniajgca drugi filtr. (Rysunek 4)
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»  Wyciagnij filtr z pojemnika.
* Filtry mozna my¢ w wodzie i po wyschnieciu zainstalowac¢ w pojemniku.
* Montazu dokonaj wykonujac takie same czynnosci, tylko w odwrotnej kolejnosci

rysunek1 rysunek 2 rysunek 3

rysunek 4 rysunek 5

Szczotka boczna
* Przytrzymaj zaciski mocujgce szczotki bocznej jedng rekg (rysunek 1)i wyciggnij do

gory szczotke druga reka.
 Aby zamocowa¢ szczotke dopasuj szczotke do ksztattu zaciskow i nacisnij do

zatrzasniecia (rysunek 2)

rysunek 1 rysunek 2

Giowna szczotka

Demontaz giéwnej szczotki
* Przytrzymaj szczotke i delikatnie popchnij w lewo (rysunek 1)
* Podnies szczotke do géry zaczynajac od prawego konca (rysunek 2)

rysunek 1 Rysunek 2
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Montaz gtéwnej szczotki

* Trzymajgc szczotke w rece wiéz w lewy zaczep robota. Zwr6¢ uwage aby czes¢
szczotki z wystajgcg osig byta jako pierwsza wilozona w zaczep po lewej stronie.
(Rysunek 1)

* Nastepnie gdy lewy zaczep trzyma szczotke, zamontuj reszte szczotki tak, aby
wpasowata sie w zaczep po prawej stronie (rysunek 2)

rysunek 1 rysunek 2

Czyszczenie szczotki gidwne,j.

Aby robot sprzatat doktadnie nalezy regularnie czysci¢ szczotke gtowng .
» Oczyszczac z kurzu i pytu zatgczong szczoteczkg wlot nieczystosci.
» Obcinac lub odplatywac zaplatane wtosy, nitki lub kawatki papieru.

{;_gf" ’\ _:
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Czyszczenie czujnikéow

Czujniki powinny by¢ czyszczone miekkg szmatkg lub bawetnianym wacikiem.
Czujniki $cian sg zainstalowane na przednim zderzaku. Czujniki podtoza wykrywajgce
schody i wiekszy brud na spodzie robota

Regularne czyszczenie czujnikow powoduje, ze robot sprzata doktadniej.

Przechowywanie
Robot Powinien by¢ przechowywany w suchym i wentylowanym pomieszczeniu
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Rozwigzywanie probleméw

Robot zatrzymuje sie podczas pracy
o Sprawdz czy nie byt ustalony czas przez jaki miat robot sprzata¢ i czy sie on nie
skonczyt
» Sprawdz czy na wyswietlaczu nie pojawia sie informacja o btedzie(zapalona lampka
Error i podany kod btedu)

Robot nie sprzata dokfadnie
e Sprawdz poziom baterii
» Sprawdz czy pojemnik na $mieci nie jest petny albo filtr zapchany.
» Sprawdz czy dziata boczna szczotka

Pilot zdalnego sterowania nie dziata
» Sprawdz baterie w pilocie
e Sprawdz baterie w robocie
» Woytrzyj na pilocie nadajnik promieniowania IR a na robocie odbiornik
» Sprawdz czy pilot nie jest za daleko od robota.

Robot nie wraca do stacji dokujacej aby sie natadowaé
e Sprawdz czy robot ma dostep do stacji — nie ma przeszkdd blokujgcych sygnat IR
wysytany przez stacje do robota.
» Sprawdz czy do stacji za pomocg zasilacza jest doprowadzone zasilanie
» Jezeli robot miat zbyt wyczerpane baterie nalezy natadowac¢ go bezposrednio.

Glosna praca robota.
e Sprawdz czy pojemnik na $mieci nie jest petny albo filtr zapchany.
+ Sprawdz czy szczotki nie sg nadmiernie zanieczyszczone lub cos$ nie jest w nie
zaplatane.

16



Sygnatly btedéw na wyswietlaczu i sposoby rozwigzywania

problemoéw
Kod btedu Rodzaj problemu Rozwigzanie
00 Zablokowane, przecigzone lewe |Sprawdz koto, usunh przyczyne blokady

koto

01 Zablokowane, przecigzone prawe |Sprawdz koto, usun przyczyne blokady
koto

02 Zablokowana, przecigzona gtéwna | Sprawdz i oczy$¢ szczotke. Robot nie
szczotka jest przeznaczony do czyszczenia

dywandéw o dtugim wtosiu.

03 Zablokowane, przecigzone koto Sprawdz koto, usun przyczyne blokady
prowadzgce

04 Nie dziatajg czujniki na spodzie Wyczysc¢ czujniki
robota

05 Nie dziatajg czujniki na obudowie |Wyczys¢ czujniki
robota

06 Przedni zderzak zablokowany, Usun przyczyne blokady zderzaka,
albo robot utknat w waskim wynies robota z waskiego terenu
przesmyku i sam nie wyjedzie

07 Gtowna szczotka nie obraca sie Popraw zamocowanie szczotki

08 Niewtasciwie zamocowany Zamontuj poprawnie pojemnik. Oczys¢

pojemnik na smieci

styk czujnika

Parametry techniczne

Wymiary Wysokos¢ 11 cm , Srednica 35 cm
Waga 3,5 kg

Predkos¢ maksymalna 23cm/sekunde

Czas tadowania baterii 6-8 godzin

Czas pracy na petnych bateriach 45 minut - «

Poziom hatasu 65 dB

Zasilanie wejsciowe 24V DC-1A

Moc 45 W
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Ochrona srodowiska

Symbol ,przekreslonego pojemnika na Smieci” umieszczony na sprzecie
elektrycznym lub opakowaniu wskazuje na to, ze urzgdzenie nie moze by¢
traktowane jako ogdélny odpad domowy i nie powinno by¢ wyrzucane do
przeznaczonych do tego celu pojemnikdéw.

Niepotrzebne lub zuzyte urzgdzenie elektryczne powinno by¢ dostarczone do
specjalnie wyznaczonych do tego celu punktéw zbiorczych, zorganizowanych
przez lokalng,

administracje publiczng, przewidzianych do zdawania elektrycznego sprzetu
podlegajgcego utylizaciji.

W ten sposob kazde gospodarstwo domowe przyczynia sie do zmniejszenia
ewentualnych negatywnych skutkow wptywajgcych na srodowisko naturalne
oraz pozwala odzyska¢ materiaty z ktorych sktada sie produkt.

Dystrybucja i serwis

Megaplot SJ ce

41-205 Sosnowiec, ul Chemiczna 12
www.Saamba.eu
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